Szczegfitowe specyfikacje techniczne wykonania i odbiorvorsbot
S.1 - Roboty budowlane — urzadzenia

S.1.19. urzadzenia



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszei- 85T sa wymagania szczegdlowe dotyczace wykonania i odbion. robodt
dotyczacych dostawy<niontazu dzwigu osobowego i platformy dla niepelnosprawnych diz zadania pt.
Rozbudowa i przehuc.owa siedziby glownej Muzeum Karkonoskiego przy ul. Matei¥i, .8 w Jeleniej
Gorze.

1.2. Zakrzcs siosowania SST

Specyfikasja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1.

See¢cyfikacja jest sporzadzona na podstawie projektu budowlanege ¢iracowanego przez Pracownie
Frojektowa "ARCH-E” z ul. Malarskiej 19-24/7 we Wroclawiu- 1 opisuje rozwiazania techniczno
materiatowe okreslone w projekcie budowlanym.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST stanowia wymagania dotyczace wykonania i odbioru robodt
dotyczacych dostawy i montazu dzwigu osobowego i platformy dla niepetnosprawnych.

1.4. OkreSlenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowicanimi Polskimi Normami i
definicjami podanymi w cze$ci pn. Wymagania Ogoélne niniejszej specyiikacii.

1.5. Ogéle wymagania dotyczace robot

Realizacja inwestycji rozpoczyna si¢ od daty przekazania wviconawcy placu budowy. Przekazanie
placu budowy nastepuje protokolarnie i obejmuje przekaranie wykonawcy projektu budowlanego,
pozwolenia na budowe, szczegdélowej inwentaryzacji/istniejacego zagospodarowania naziemnego,
podziemnego i nadziemnego terenu budowy oraz wyt ;cznych realizacji inwestycji.

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonaric. robdt zgodnie z dokumentacja projektowa,
szczegotowymi specyfikacjami technicznymi ro, poleceniami nadzoru inwestorskiego (Inzyniera) i
autorskiego, zgodnie z art. 22,23 i1 28 ustawy i'tawo Budowlane.

Przed przystapieniem do realizacji robdi wykonawca powinien odpowiednio przygotowad i
zabezpieczy¢ teren budowy oraz oznacz./¢ budowe tablica informacyjna.

Niniejsza specyfikacja obejmuje caic$¢ robot zwigzanych z wykonaniem i montazem elementow
$lusarskich oraz wszystkie roboty pomocnicze

2. DZWIG OSOBOWY
2.1. DZzwig hydrauliczny

e Typ - 0sobowy

o Udzwig - 1000 kG

e Predkosé -0,6 m/s

o Ilo$¢ przystankéw. -2

o Tlos¢ dojsé -5

e Hp -15m

o Kabina - przelotowa o wymiarach 1100 x 2100 x 2170 mm

e Drzwi szylicwe - 900 x 2000 mm
automatyczne teleskopowe, szkto

beznieczne, ramki stal nierdzewna INOX - 9 szt.

e Drzwi kabinowe - 1300 .~ 2000 mm

automatyczne teleskopowe, szkto

bezpieczne, ramki stal nierdzewna INOX - 2 szt.
» Sterowanie - SEA — Setronik 1



e Naped - hydrauliczny

e Zasilanie - prad trojfazowy 3 x 380/400 V 50 Hz + 5%
- pojedyncza faza 220/230 V 50 Hz + 5%
e Moc si'nika - 18,4 kW
e Teraperatura -0od 50 do 400 C
e Maszynownia - w szafie, typ F
«_‘“Wymagane parametry szybu:
szyb - 1600 x2¢10 mm (min wym.
Wew.)
podszybie - 1280 mm

nadszybie - 2800 i
2.2. Wykonanie dzwigu

» Kabina wykonana z paneli nierdzewnych INOX, przeszklona §ciana boczna

» Szkielet kabiny stal nierdzewna INOX

e Lustro2x 827 mmx H

o Cokot przypodtogowy nierdzewny INOX

e 2x Porgcz okragta chromowana $rednicy 30mm

o Podtoga z plytek granitowowych

o Oswietlenie jarzeniowe posrednie

o Panel sterowania ze stali nierdzewne] zamevowany w S$cianie bocznej
wyposazony w: przyciski z opisem Braille’a

» Kolumna naprzeciw panelu dyspozycji nierczewna INOX

o Pietrowskazywacz w kabinie w paneluv.cyvspozycji

» Pigtrowskazywacz na przystanku pcdstawowym w kasecie dyspozycji

» Oswietlenie awaryjne 2h po zanisuzasilania

» Kasety wezwan z blachy nierdzewne;j

* Drzwi szybowe i kabinowe =wg opisu wyzej

o Dzwig wyposazony w uktad awaryjnego zjazdu po zaniku zasilania i otwarcia
drzwi.

» Interfon kabina maszynownia z mozliwo$cia podiaczenia do linii telefonicznej
zewngtrznej. W telefonie mozna zakodowaé trzy kolejne numery do shuzb
konserwatoraxich i1 ratowniczych.

e Informacja glosowa

e Zawor proporcj. GEV, 14,7 kW

3. PLATFORMA PIONOWA-SZKLANA
Parametry techniczne

e Naped - Hydrauliczny nozycowy
o Udzwig -300 kg

o Predkos¢ - 0,05 m/s

»  Wysoko$¢ poiinoszenia -do2m

e  Wymiary giatformy - 1120 x 1500 mm

e Moc silnika -1,0kW

e Zasiianie - 230V, jednofazowe

e Wys. podn Hp [mm] <1500

o Gt podszybia hp [mm] - 215



PRZEKROJ PIONOWY
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4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

4.1. Zasady ogolne kontroli

Wykonawca jest zobowiazany do opracow:znia programu zapewnienia jakosci robdot budowlano -
montazowych. Opracowanie takie wymaga akceptacji Inspektora nadzoru i powinno zawieraé:

- zasady komisyjnej kontroli materialév:, elementow:

jako$¢ materiatow, wyrobow, elementéw okresla si¢ na podstawie dokumentéw zataczonych do
dostawy,

ogledzin zewngtrznych,

sprawdzenia certyfikatow, deklaracji, swiadectw zgodnos$ci

zasady komisyjnej kontroli wykonanych robot:

- kontroli poszczegdlnych rodzajow robot w oparciu o wymagania okreslone w "Warunkach
technicznych wykonania i odbioru robot budowlano - montazowych" i szczegétowych specyfikacji
technicznych,

- kontroli wymiardéw i poprawno$ci wykoriania $lusarki

Wszystkich czynnosci kontroli jakoScimiateriatdéw 1 robot dokonuje si¢ komisyjnie.

Wyniki czynno$ci kontrolnych i‘sprawdzajacych jakos$¢ materiatdw 1 robot zapisuje sie w
odpowiednich protokotach lub.w dzienniku budowy. Do protokotéw zatacza si¢ odpowiednic
dokumenty: zaswiadczenia @ “jakosci, raporty i wyniki badan, wyniki pomiarow, certyfilily,
deklaracje zgodnosci, certyitikaty bezpieczenstwa i inne. Dokumenty te przechowuje si¢ do_cabioru
koncowego, a nastgpnie doiacza si¢ je do protokotu odbioru koncowego budowy.

4.2. Kontrola jalkosci materialéw
Wszystkie materiaty do wykonania robdt musza odpowiada¢ wymaganiom Dokumeniacji Projektowej
1 Specyfikacicechnicznej oraz uzyska¢ akceptacje Inspektora nadzoru.



4.3. Kontrola jakos$ci robét
Kontrola jakosci robdt polega re xontroli zgodno$ci wykonania robot z:
— Dokumentacja Projeistowa
— Specyfikacja Techniczna
— Polskimi Iub.b¥anzowymi normami
— Warunkari' tcchnicznymi wykonania i montazu
— Poleceniaii Inspektora Nadzoru Inwestorskiego
— Polecaiiami Inwestora Zastepczego

4.4. Odior techniczny koncowy
Przy-adbiorze koncowym powinny by¢ dostarczone nastepujace dokumsr ity
— dokumenty odbiorow czgsciowych
— protokoty wszystkich odbiorow technicznych cze¢sciowycli
— rozliczenie iloSciowe materiatow
— certyfikaty i deklaracje zgodnos$ci wydane przez dostawcoOw materiatow
— projekt powykonawczy
Przy odbiorze koncowym nalezy sprawdzic:
— zgodno$¢ wykonania z Dokumentacja Projektowa oraz ewentualnymi zapisami w Dzienniku
Budowy dotyczacymi zmian i odstepstw od Dokumentacji Projektowe;j
— protokoty z odbiorow czgSciowych i realizacja postanowien dotyczacych usunigcia usterek
— aktualno$¢ Dokumentacji Projektowej, czy wprowadzono wszyvsikie zmiany i uzupetnienia

5. OBMIAR ROBOT

W wycenie robot nalezy uwzgledni¢ wszystkie elementy potrzetne do prawidtowej dostawy urzadzen
zgodnie z przedstawiona dokumentacja projektowa. Przv awycenie robot nalezy zwrdci¢é uwage na
wszelkie wymagania, w tym og6lne, ktore moga mie¢ wpy»w na koszt wykonania.

6. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w czgéci pni. Wymagania Ogolne niniejszej specyfikacji.
Poszczegolne etapy robdt powinny by¢ odetiane i zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Odbioru
robot (stwierdzenie wykonania zakresu 10bot przewidzianego w dokumentacji) dokonuje Inspektor
Nadzoru, po zgloszeniu przez Wykoriawce robot do odbioru.

Odbidr powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych poprawek
bez hamowania postgpu robot.

Roboty poprawkowe Wykaniawca wykona na wlasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem
Nadzoru. Odbiory robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu nalezy prowadzi¢ w miarg postepu robot,
kontrolujac ich jako$¢ w sposob podany w punkcie 5 i 6. Odbiory czesciowe i koncowe prowadzic¢
zgodnie z zasadami podanymi w punkcie 6.

Jezeli wszystkie badania daty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy uznaé¢ za zgodne z
wymaganiami. Jezeli chociaz jedno badanie dato wynik ujemny, wykonane roboty nalezy uzna¢ za
niezgodne z wymaganiami norm i kettraktu. W takiej sytuacji Wykonawca jest zobowiazany
doprowadzi¢ roboty do zgodnosci #:norma i Dokumentacja Projektowa, przedstawiajac je do
ponownego odbioru.

7. PODSTAWA PLATNOSC1

Rozliczenie ryczaltowz.
9.1. Cena i szczegé'vowvy zakres robot wykonania robot obejmuje:
- zakup urzadze? i ich transport na miejsce wbudowania
- montaz i urichomienie
- obiory zanstytucjami zewnetrznymi
W cenie 1vezattowej nalezy uja¢ wszelkie roboty zasadnicze wynikajace z rrojektu oraz wszystkie
roboty:y umocnicze



