S. Szczezalowe specyfikacje techniczne wykonania i odbioriiv'obot
S.U- Roboty budowlane — roboty konstrukcji stalowvch

S.1.05. Roboty konstrukcji stalowych



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszei- 85T sa wymagania szczegdlowe dotyczace wykonania i odbion. robodt
konstrukcji stalowyco “dla zadania pt. Rozbudowa i przebudowa siedziby glowiie]Muzeum
Karkonoskiego przv.vl. Matejki 28 w Jeleniej Gorze.

1.2. Zakres stevowania SST

Specyfikaecia ‘techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontiaktowy przy zlecaniu
i realizacji tobot wymienionych w punkcie 1.1.

Specviikacja jest sporzadzona na podstawie projektu budowlanego opricowanego przez Pracownie
Praicktowa "ARCH-E” z ul. Malarskiej 19-24/7 we Wroclawiu 1 .Gpisuje rozwiazania techniczno
materiatowe okre§lone w projekcie budowlanym.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST stanowia wymagania dotyczace wykonania i odbioru robodt
konstrukcji stalowych tacznika i ktadki oraz innych drobnych konstrukcji np. podstawa pod
wentylator.

1.5. OkreSlenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowicanimi Polskimi Normami i
definicjami podanymi w cz¢$ci pn. Wymagania Ogoélne niniejszej specyiikacii.

1.6. Ogéle wymagania dotyczace robot

Realizacja inwestycji rozpoczyna si¢ od daty przekazania wyizonawcy placu budowy. Przekazanie
placu budowy nastepuje protokolarnie i obejmuje przekaranie wykonawcy projektu budowlanego,
pozwolenia na budowe, szczegdlowej inwentaryzacji/istiuiejacego zagospodarowania naziemnego,
podziemnego i nadziemnego terenu budowy oraz wvtscznych realizacji inwestycji.

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanic. robdt zgodnie z dokumentacja projektowa,
szczegotowymi specyfikacjami technicznymi ro%oi, poleceniami nadzoru inwestorskiego (Inzyniera) i
autorskiego, zgodnie z art. 22, 23 1 28 ustawy+rawo Budowlane.

Przed przystapieniem do realizacji robot wykonawca powinien odpowiednio przygotowacé i
zabezpieczy¢ teren budowy oraz oznacz /v budowe tablica informacyjna.

Niniejsza specyfikacja obejmuje cale<c robot zwiazanych z wykonaniem robot konstrukeji stalowych
oraz wszystkie roboty pomocnicze.

Montaz nalezy przeprowadzi¢.zgodnie z odrgbnym projektem montazu, sporzadzonym przez
wykonawce robot.

2. MATERIALY

Materialy stosowane przy wykonaniu robot wg Dokumentacji Projektowe;.

Jako$¢ materiatéw, elementow 1 wyrobow dostarczanych na budowe powinna by¢ zgodna z
wymaganiami norm panstwowych (PN<uo BN), a w przypadku braku norm - z wymaganiami
okreslonymi w aprobatach technicznyeh i powinna by¢ kontrolowana na biezaco przy kazdej dostawie
na budowe.

Materialy, ktore nie posiadaja aupowiednich zaswiadczen o jakosci wydanych na podstawie nora:
panstwowych lub aprobat techni¢znych albo swiadectw dopuszczenia nie powinny by¢ wbudowans:
Dopuszcza si¢ stosowanie n.aierialow, elementéw i wyrobéw zaréwno krajowych jak i z imporia, przy
czym materialy imporiorvane musza posiada¢ §wiadectwa zgodnosci z PN (BN) i, aprobatami
technicznymi.

W przypadku, gdv'w dokumentacji projektowej lub specyfikacji szczegétowej nie ricdano wymagan
technicznych dI& inaterialow, elementéw i wyrobow albo podano je w sposob ogdiny, albo dokonuje
si¢ ich zamiany na inne niz okre$lono w projekcie, nalezy kazdorazowo daikonaé odpowiednich
uzgodnieix s projektantem i Inspektorem nadzoru oraz dokona¢ odpowiedn:cizo wpisu do dziennika
budowy:



Wykonawca jest zobowiazany »%pewni¢ odpowiednie warunki sktadowania, magazynowaniz,
roztadunku i transportu na hbudowie wszystkich materiatow, elementéw i wyrobow zgodnie, z
wymaganiami okreslonymi »7'Warunkach technicznych wykonania robot budowlano-montazewych"
oraz szczegOtowymi wyrauganiami okreSlonymi przez producentow lub dostawcow. Wylronawca
uzyska przed wbudovianiem wyrobu akceptacje Inspektora nadzoru.

3.SPRZET

Rodzaje, 4lisci i parametry techniczne sprzetu okre$la projekt organizacii robot budowlanych i
montazowych oraz instrukcja techniczna montazu dla poszczegdlnych.“robot lub ich czgsci
montavanych z gotowych elementow. Sprzet zmechanizowany podlegajacy przepisom o dozorze
tecimiicznym musi posiada¢ aktualne dokumenty uprawniajace do jege sksploatacji.

Sprzet zmechanizowany i pomocniczy powinien mieé trwaty i wyrazny napis okreslajacy jego istotne
wlasciwosci techniczne, np,: udzwig, no$nos¢, cisnienie, temperitice itp.

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie tariego sprzetu, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych roboét, zarbwno w miejscu tych robét, jak tez przy
wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku 1 wytadunku materiatow.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w czg$ci pn. Wymagania3golne. Uzywane pojazdy,
poruszajace si¢ po drogach publicznych powinny spelnia¢ wymagania gotyczace przepisow i ruchu
drogowego.

W czasie transportu materialy, elementy i urzadzenia nalezy zabezpieczy¢ w sposob wykluczajacy ich
uszkodzenie Iub zmiang wtasciwosci technicznych.

4.1. Transport od dostawcy i skladowanie stali konst:nlzyjnej

Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie wyrabow ze stali konstrukcyjnej powinny odbywacé
si¢ tak, aby powierzchnia stali byla zawsze cryota, wolna zwlaszcza od substancji aktywnych
chemicznie i zanieczyszczen mogacych utrzymyizaé wilgo¢. Wyroby ze stali konstrukcyjnej powinny
by¢ utrzymywane w stanie suchym i sktadowztic nad gruntem na odpowiednich podporach.
Niedopuszczalne jest dtugotrwate sktadowarie stali niezabezpieczonych przed opadami.

4.2. Przemieszczanie elementow koxsirukeji do ostatecznego ich polozenia

Elementy sktadowane na placu budowy musza by¢ transportowane do miejsca wbudowania w sposob
gwarantujacy jego nieuszkodwinie. Elementy transportowane przy pomocy dzwigdw musza byé
podnoszone przy uzyciu @Gpowiednich zawiesi z zachowaniem zasad bezpieczenstwa (probne
uniesienie na wysokos¢ 20 cm, brak przeszkod na drodze transportu, przeszkolona i odpowiednio
wyekwipowana zatoga).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogoélne
Wszystkie roboty budowlano-montazowe musza by¢ prowadzone zgodnie z:
- Umowa
- Projektem organizacji ralot
- Harmonogramem
- Projektem Budowlaiiym
— Poleceniami organidow kontrolujacych i nadzorujacych
- Warunkami rechnicznymi Wykonania roboét, czes$¢ 5, rozdziat 3 14
- Obowiaziiacymi przepisami prawa.
- Zgodni= z instrukcjami 1 wytycznymi montazu podanymi przez producenthw poszczegoélnych
mateaatow pokrywezych.



5.2. Rozpoczecie robot
Przed rozpoczeciem montazu Kicrownik robot powinien stwierdzié, ze obiekt odpowiada warunkuin
zgodnym z przepisami bezpieczenstwa pracy do prowadzenia robot konstrukeji stalowej

5.3. Zakres wykonyviziych robot
Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie ze szczegélowymi wymaganiami technicznyaai' wykonania i
odbioru robodt budcwlanych oraz zgodne z dokumentacja projektowa.

5.4. Podpar v'i zakotwienia konstrukceji stalowych

Podpory: konstrukeji jak: tawy, stopy, plyty, ruszty fundamentowe muszaiby¢ wykonane zgodnie z
projekiem i wymaganiami norm przed rozpoczgciem montazu.

Nainos¢ fundamentéw 1 zakotwien powinna by¢ dostateczna do bezrizzznego przeniesienia obcigzen
montazowych. Podpory konstrukcji musza by¢ utrzymywane przez caly czas montazu w stanie
zapewniajacym bezpieczne przekazywanie obciazen.

Podstawy stupow stalowych ustawia¢ w miare potrzeby ‘ria fundamentach za posrednictwem
podktadek stalowych umozliwiajacych regulacj¢ potozenia i pionowo$¢ oraz wykonanie podlewki.
Laczna powierzchnia pakietow podktadek stalowych powinna stanowi¢ co najmniej 15% powierzchni
podstawy stupa, z tym ze na kazda srubg powinny przypada¢ po dwa pakiety.

Usytuowanie pakietow statych powinno umozliwi¢ otoczenie ich podlewka cementowa. Podlewke
cementowa wykona¢ w temperaturze dodatniej wg projektu lub zgodnie z norma PN-B-06200:1997.
Dopuszczalne odchytki rozmieszczenia podpor i Srub kotwiacych wegwosunku do wymaganego
potozenia i poziomu okresla norma PN-B-06200:1997- tablica 15.

5.5. Zabezpieczenie antykorozyjne po montazu
Powierzchnie konstrukcji stalowych, nalezy zabezpieczyé nu. systemem chlorokauczukowym dla
stopnia korozyjnosci C3 [Srednie]. Powierzchni¢ zabezpieCrang nalezy oczysci¢ do stopnia Sa2, a
nastgpnie pomalowac:

- 2x ,,podktad Chlorokauczuk” — farba chloforauczukowa

- 2x ,,emalia Chlorokauczuk” — emalia clhcrokauczukowa.

5.6. Zabezpieczenie antykorozyjne po montaiu

Zasadnicze zabezpieczenie konstrukcji stalowej przed korozja wykonywane jest w Wytworni, gdzie
wykonuje si¢ wszystkie warstwy powioi1 zabezpieczajacej przed korozja z wylaczeniem ostatniej
warstwy nawierzchniowej. Po ukonczeniu montazu powloke antykorozyjna nalezy dokonczy¢ zgodnie
z projektem.

5.7. Montaz i rusztowaniauontazowe

Wykonawca jest zobowiazany do wykonania analizy obliczeniowej stanow montazowych konstrukcji
stalowe;.

Rusztowania stalowe z elementow sktadanych do wielokrotnego uzytku powinny odpowiadac
wymaganiom PN-M-48090:1996.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogélne kontroli

Wykonawca jest zobowiazany 4o opracowania programu zapewnienia jakosci robdot budowlar@ -
montazowych. Opracowanie takie wymaga akceptacji Inspektora nadzoru i powinno zawieraé:

- zasady komisyjnej konirt!i materialow, elementow:

jako$¢ materiatow, viyrobow, elementéw okresla si¢ na podstawie dokumentéw zaicczonych do
dostawy,

ogledzin zewnet: snych,

b) sprawdzewis certyfikatow, deklaracji, S$wiadectw zgodnosci zasady Xomisyjnej kontroli
wykonanytirobot:



- kontroli poszczegdlnych rodzajow robot w oparciu o wymagania okreslone w "Warunkach
technicznych wykonania i odbioru robot budowlano - montazowych" i szczegétowych specyfikes)i
technicznych,

Wszystkich czynnosci keritroli jakosci materiatdw i1 robot dokonuje si¢ komisyjnie.

Wyniki czynno$ci lenirolnych 1 sprawdzajacych jakos$¢ materiatdw 1 robot zapisuje sie w
odpowiednich preiakotach lub w dzienniku budowy. Do protokotéw zatacza siy odpowiednie
dokumenty: za&¢w.adczenia o jakosci, raporty i wyniki badan, wyniki pomiazow, certyfikaty,
deklaracje zgoanosci, certyfikaty bezpieczenstwa i inne. Dokumenty te przechowuje si¢ do odbioru
koncowego:a nastgpnie dotacza sig je do protokotu odbioru koncowego budowvy:

6.2. Koutrola jako$ci materialow

Waszystkie materiaty do wykonania robot musza odpowiadaé wymagariiom Dokumentacji Projektowej
i Specyfikacji Technicznej oraz uzyska¢ akceptacje Inspektora nadzoru.

Kontrola jako$ci robot polega na sprawdzeniu zgodnosci ich,vwvkonania z wymaganiami niniejszej
specyfikacji.

6.3. Kontrola jakoS$ci roboét
Kontrola jakosci robdt polega na kontroli zgodno$ci wykonania robo6t z:
- Dokumentacja Projektowa
- Specyfikacja Techniczna
- Polskimi Iub branzowymi normami
- Warunkami technicznymi wykonania i montazu
- Poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego
— Poleceniami Inwestora Zastgpczego

6.4. Odbior techniczny koncowy
Przy odbiorze koncowym powinny by¢ dostarczone nastepujace dokumenty
- dokumenty odbiorow czgsciowych
- protokoty wszystkich odbiorow technicznvzh czesciowych
— rozliczenie iloSciowe materiatow
- certyfikaty i deklaracje zgodnos$ci wydane przez dostawcoOw materiatow
- projekt powykonawczy
Przy odbiorze koncowym nalezy sprawczic:
- zgodno$¢ wykonania z Dokumentacja Projektowa oraz ewentualnymi zapisami w Dzienniku
Budowy dotyczacymi zmiat: 1 odstepstw od Dokumentacji Projektowe;j
- protokoty z odbiorow_az=5ciowych i realizacja postanowien dotyczacych usunigcia usterek
- aktualno$¢ Dokumeriiacji Projektowej, czy wprowadzono wszystkie zmiany i uzupetnienia

7. OBMIAR ROBOT

W wycenie robot nalezy uwzgledni¢ wszystkie elementy potrzebne do prawidtowego wykonania
konstrukcji stalowej tacznika i kladki zgodnie z przedstawiona dokumentacja projektowa. Przy
wycenie robét nalezy zwroci¢ uwage na-~vszelkie wymagania, w tym ogolne, ktore moga mie¢ wplyw
na koszt wykonania.

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest: 1 kg iub 1 t (tona)

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady oacioru robot podano w czesci pn. Wymagania Ogolne niniejszej spec; fikacji.
Poszczegolne gfapy robdt powinny by¢ odebrane i zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Odbioru
robot (stwieidzenie wykonania zakresu robot przewidzianego w dokumentacii) dokonuje Inspektor
Nadzoru, po zgloszeniu przez Wykonawce robot do odbioru.



Odbidr powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych poprawek
bez hamowania postgpu robot.

Roboty poprawkowe Wykenawca wykona na wlasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem
Nadzoru. Odbiory robot-zérikajacych i ulegajacych zakryciu nalezy prowadzi¢ w miarg postgpi robot,
kontrolujac ich jako$® -w”sposob podany w punkcie 5 i 6. Odbiory czesciowe i koncovie prowadzié¢
zgodnie z zasadami podanymi w punkcie 6.

Jezeli wszystkietradania daty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy uzitaé za zgodne z
wymaganiami! Jezeli chociaz jedno badanie dato wynik ujemny, wykonane rohaiy nalezy uznac za
niezgodne- = "wymaganiami norm i kontraktu. W takiej sytuacji Wykoravica jest zobowiazany
doprowadzi¢ roboty do zgodnosci z norma i Dokumentacja Projektowa, przedstawiajac je do
pononego odbioru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Rozliczenie ryczaltowe.

9.1. Cena i szczegotowy zakres robot wykonania robdt obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- wykonanie i dostawa konstrukcji stalowej wraz z wlasciwymi zabezpieczeniami,

- montaz konstrukcji
W cenie ryczattowej nalezy uja¢ wszelkie roboty zasadnicze wynikajacc, = projektu oraz wszystkie
roboty pomocnicze.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-82/S-10052 Obiekty mostowe. Konstrukcje stalowes Frojektowanie

PN-EN 10163-1:1999 Stal. Powierzchnia blach grubych i uniwersalnych oraz ksztaltownikow
walcowanych na goraco. Wymagania ogolne

PN-73/H-92127 Blachy stalowe Zeberkowe

PN-EN-10016-2:1999/Ap1:2003 Walcowka <¢ stali niestopowej do ciagnienia i/lub walcowania na
zimno. Wymagania dla walcowki ogolnego vrzeznaczenia

PN-EN 10056-1:2000 Katowniki rév’ioramienne i nierownoramienne ze stali konstrukcyjne;.
Wymiary

PN-73/H-93460.03 Ksztattownik: sialowe giete na zimno otwarte. Ceowniki rownoramienne ze stali
weglowej zwyklej jakosci o Rim'20 490 MPa

PN-89/S-10050 Obiekty mo<iowe. Konstrukcje stalowe. Wymagania i badania

PN-61/M-82331 Sruby pasowane ze Ibem szesciokatnym

PN-EN 757:2000 Materialy dodatkowe do spawania. Elektrody otulone do recznego spawania
tukowego stali o wysokiej wytrzymatosci. Oznaczenie

PN-90/B-03200 Konstrukcje stalowe - obliczenia statyczne i projektowanie

PN-B-06200:1997 Konstrukcje stalowe hudowlane. Warunki wykonania i odbioru. Wymagania
podstawowe

PN-EN ISO 2808:2000 Farby 1 lakiery. )znaczenie grubosci powtoki

PN-EN ISO 2409:1999 Farby i lakicry. Metoda siatki naciec¢

PN-EN ISO 12944-2:2001 Farhy: 1 lakiery. Ochrona przed korozja konstrukcji stalowych za pomoca
ochronnych systemow malarstich. Czgs¢ 1:0godlne wprowadzenie

PN-EN ISO 8502-4:2000~%rzygotowanie podlozy stalowych przed naktadaniem farb i podobnych
produktéw. Badania - shizace do oceny czystosci powierzchni. Ocena pozostatoseilurzu na
powierzchniach stalov/ych przygotowanych do malowania (metoda z tas§ma samoprzyleoig)
PN-M-48090:196 Rusztowania stalowe z elementow sktadanych do budowy mostow. Wymagania i
badania przy oduiorze rusztowan.

10.2. Inne
Warurk: techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano- montazowych




